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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot rozbidorkowych realizowanych dla przygotowania terenu pod budowe lub rozbiorek w zabytkowym parku w
Mosznej, w ramach zadania pn.

Zagospodarowania terenu zabytkowego zespolu palacowo-parkowego w Moszne;j.
1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
rozbidrkowych zwiazanych z przebudowa placéw i Sciezek i1 elementéw malej architektury na terenach utwardzonych i
terenach zieleni objgtych zagospodarowaniem terenu w/wym przedsigwzigciu.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt rozbiorkowych w czasie
budowy lub modernizacji obiektow malej architektury oraz rozbidrek nawierzchni drogowych
zwiazanych z robotami budowlanymi nowych nawierzchni i elementéw malej architektury i obejmuja:

- rozbidérka muréw oporowych i schoddéw terenowych dawnych ogrodéw tarasowych

- rozbiorka nawierzchni z plytek lastrikowych na tarasie

- rozbiorka nawierzchni z kostki granitowej przed patacem

- rozbiorka nawierzchni zwirowych wraz z obrzezem betonowym wokot patacu

- rozbiorka nawierzchni betonowej wraz z podbudowa w cz¢sci nad kottownia patacu

- rozbiorka nawierzchni bitumicznych w obrebie parkingu przy patacu

- rozbiorki ogrodzenia z podmurdéwka, stupami oraz przgstami z siatki w ramie z katownikoéw
- demontaz budki strazniczej i szlabanu wjazdowego

- demontaz tawek w parku

- demontaz tablic i shupow ogloszeniowych w parku

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Roboty rozbiorkowe zwiazane z przebudowa placéw i chodnikéw okresla dokumentacja, ktora
powinna zawierac:

— plan sytuacyjno-wysokosciowy,

- opis oraz obmiar wykonywanych rozbiorek

1.4.2. Glebokos¢ wykopu — roznica rz¢dnej terenu i rzgdnej dna robot ziemnych po wykonaniu zdjgcia
warstwy ziemi urodzajne;.

1.4.3. Wykop plytki — wykop, ktorego glgbokos$¢ jest mniejsza niz 1 m.
1.4.4. Wykop $redni — wykop, ktérego glebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.5. Wykop gleboki — wykop, ktorego glebokos¢ przekracza 3 m.

1.4.6. Pozostate okreslenia podstawowe i definicje wynikajace z polskich norm, przepisow i literatury
technicznej zawarte sa w SST-00.00, pkt. 1.4.
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1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

Roboty nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z zasadami sztuki budowlanej oraz z przepisami bhp oraz zgodnie z zasadami
ujetymi w SST — 00.00, pkt.1.5

2. MATERIALY — OGOLNE WYMAGANIA
2.1. Zrédla uzyskania materialéw (odzysk z rozbiérek)

Wykonawca przedstawi szczegdlowe informacje dotyczace proponowanego zrodita wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania materialow i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do
zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane

z dopuszczalnego zrodta w sposob ciagly spetniaja wymagania SST w czasie postgpu robot.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych - odzysk z rozbiorek

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wilascicieli i odno$nych organéw wtadzy na pozyskanie
materiatéw z jakichkolwiek zrodet miejscowych, wlaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego i
jest zobowiazany dostarczy¢ Inspektorowi nadzoru wymagane dokumenty przed rozpoczgciem
eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowana przez siebie metod¢ wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inspektorowi nadzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilo$ciowych i jako$ciowych materiatow z
jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwiazane z dostarczeniem materialdéw do robodt, chyba ze postanowienia ogélnych lub szczegétowych
warunkéw umowy stanowia inaczej.

Uzyskany z rozbidrek gruz bedzie formowany w hatdy i sukcesywnie wywozony przy uzyciu stosownego sprzgtu.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z rozbiorek na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robdt lub odwiezione na odktad odpowiednio
do wymagan umowy lub wskazan Inspektora nadzoru.

Eksploatacja zrddel materiatéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi

na danym obszarze.

2.3. Zasady post¢epowania z gruzem

Gruz uzyskany przy wykonywaniu rozbidrek moze by¢ przez Wykonawce spryzmowany, a nastepnie sukcesywnie
zgodnie z planem organizacji robét wywozony na wysypisko i do utylizacji odpadow - na odlegto$¢ 14 km.

Gruz i materiaty pozyskane z rozbidrek moga by¢ za zgoda Inspektora nadzoru czasowo pozostawione na terenie
budowy, w przypadku przymarznigcia lub nadmiernej wilgotno$ci.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
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Wykonaweca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego

wpltywu na jako§¢ wykonywanych robdt. Sprzgt uzywany do robot powinien byé zgodny z oferta Wykonawcy i
powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilo§ci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru, w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzgt powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Liczba 1 wydajno$¢ sprzgtu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i1 wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wihasno$cia Wykonawcy lub wynajety do wykonania roboét ma byé utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony §rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie

sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Przewiduje sie mozliwo$¢ wariantowego uzycia
sprzgtu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska
jego akceptacje przed uzyciem sprzetu.

Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora nie moze by¢é pdzniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet,
maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania warunkow umowy, zostana przez Inspektora nadzoru
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

3.2. Sprzet do robét rozbiérkowych

Wykonawca przystgpujacy do wykonania robot rozbiorkowych obiektéw kubaturowych powinien wykazac¢
sie mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprz¢tu do:

— rozbiodrek ( mioty pneumatyczne, koparki, fadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

— przemieszczania gruzu ( przenos$niki tasmowe, rynny do gruzu, spycharki, itp.),

— transportu gruzu (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),

—rozbiorek rgcznych (fomy kilofy, oskardy , topaty , szufle wiadra , taczki , pity do metalu i drewna ,
zurawie samojezdne ,wciagarki reczne lub elektryczne , rusztowania systemowe, pomosty wewngtrzne)

— rozbiorek mechanicznych , mioty pneumatyczne , Bosch , Hilti , pily do ciecia betonu

Natomiast do wykonania robot zwiazanych z rozbiorka elementéw drog i chodnikéw moze byé
wykorzystany sprz¢t podany ponizej lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:

- spycharki,

- fadowarki,

- samochody ci¢zarowe skrzyniowe i samowytadowcze

- zrywarki,

- mloty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,

- pilarki spalinowe,

- koparki,

- frezarka do asfaltu,

- pila do asfaltu.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowiagzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktdre nie wptyna niekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robot i bezpieczenstwa przewozonych materiatow( gruzu). Liczba $rodkow transportu bedzie
zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach
Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym w umowie.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
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odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametrow technicznych. Srodki transportu nie
odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢ dopuszczone przez Inspektora nadzoru pod
warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

4.2. Transport gruzu

Wybor $rodkdéw transportowych oraz metod transportu powinien byé dostosowany do kategorii gruzu (materiatu), jego
objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz odlegto$ci transportu. Wydajnosé¢ srodkow transportowych powinna
by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do przewozu gruntu na wysypisko i do utylizacji.
Pozostawia sie wykonawcy mozliwo$¢ wariantowego okreslenia srodkéw transportu gruzu oraz zatadunku i wytadunku
na wysypisku w odlegtos¢ do 14 km.

Zwigkszenie odleglosci transportu ponad warto$ci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen Wykonawcy,
dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwigkszone odleglosci nie zostalty wczes$niej zaakceptowane na
pismie przez Inspektora nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jako$¢ wykonywanych roboét, za ich
zgodno$¢ z dokumentacja projektowa , badz wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robot oraz poleceniami
Inspektora nadzoru.

Wykonawca przed przystapieniem do robot na danym odcinku sporzadzi w ramach ceny za roboty przygotowawcze,
dokumentacj¢ fotograficzna obiektow w pasie robot z adresem obiektu i krotkim opisem stanu technicznego ze
szczegbtowym uwzglednieniem istniejacych uszkodzen.

5.2 Prace pomiarowe

Obstuga geodezyjna robot rozbiorkowych nalezy do obowiazkow Wykonawcy .

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami Gtéwnego Urzedu

Geodezji 1 Kartografii (GUGIK) (od 1 do 7). Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien przejaé od
Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacje i wspolrzedne punktéw gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i

pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno§¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementow robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okre§lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na
pismie przez Inspektora nadzoru. Nastgpstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu robdt zostana, jesli wymagac tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny
koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysoko$ci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialno$ci za ich dokladnos¢. Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢
rozpoczgte przed zaakceptowaniem wynikow pomiardw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty glowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznaczen
powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot.
Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostana zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na
koszt Wykonawcy.
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Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidtowe;j realizacji robot naleza do obowiazkow
Wykonawcy.

5.3. Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe obejmuja usuniecie z terenu budowy wszystkich elementow wymienionych w pkt 1.1.

Roboty rozbiorkowe mozna wykonywaé¢ mechanicznie lub rgcznie w sposob okreslony w specyfikacjach technicznych
lub przez Inzyniera. O ile uzyskane elementy nie staja sie wlasnoscia Wykonawcy powinien on przewiez¢ je na miejsce
okres$lone w specyfikacjach technicznych lub wskazane przez Inzyniera.

Elementy i materialy, ktdre zgodnie z specyfikacja techniczna staja si¢ wtasnoscia Wykonawcy powinny by¢ usunigte z
terenu budowy. Doty (wykopy) powstate po rozbiorce elementow drog, chodnikdw, itp. znajdujace sie w miejscach
gdzie zgodnie z dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy kanalizacyjne powinny by¢ tymczasowo
zabezpieczone. W szczeg6lnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopdéw pod projektowane obiekty liniowe nalezy
wypetni¢ warstwowo odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zaggsci¢ zgodnie z
wymaganiami okreslonymi w specyfikacji technicznej ,,Roboty ziemne".

W cenie za wykonanie robot rozbiérkowych Wykonawca winien uwzgledni¢ optaty za sktadowanie materiatéw z
rozbiorki.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robot beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatdw i roboét, rozrzuty
normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przeszlo$ci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana kwestig.

Polecenia Inspektora nadzoru beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu
przez Wykonawcg, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

5.4. Wykonanie wycinki drzew i krzakow.

Wycinki drzew i krzewow - przewidziano w czynno$ciach objetych SST- Roboty w zakresie ksztattowania terenow
zielonych .

5.5. Dokladno$¢ wyznaczenia i wykonania rozbiérek

Kontury robét rozbidorkowych ulegajace poézniejszemu zanikowi nalezy wyznaczy¢ przed przystapieniem do
wykonywania robot rozbiorkowych.

Przy wykonywaniu rozbidrek elementéw budynkdéw zasadnicze linie i krawedzie powinny by¢ wytyczone na trwatych
elementach obiektu.

Wiytyczenie zasadniczych linii powinno by¢ sprawdzane przez nadzoér techniczny Inwestora i potwierdzone zapisem w
dzienniku budowy.

Réznice w stosunku do projektowanych wymiaréw rodzajow robot rozbidrkowych powinna miesci¢ si¢ w przedziale
[+l cmi-3cm].

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Zasady kontroli jako$ci prowadzonych robot, obowiazki Wykonawcy i Inspektora nadzoru w tym zakresie zostaty
okreslone w SST - 00.00, pkt. 6.

7. OBMIAR ROBOT
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7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt, zgodnie z dokumentacja projektowa i
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Ilosci poszczegdlnych elementow robot ustala sie wedlug rzeczywistych wymiar6w pomierzonych w naturze przed
rozpoczeciem robot rozbidorkowych, w jednostkach miary zgodnych z przedmiarem robét.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robét do rozbiérek
Obmiar robdt w zalezno$ci od rodzaju rozbieranego elementu okresla si¢ jako:

a) Objetos¢ lub powierzchnie elementdw o zmiennych wymiarach (szerokos$¢, wysokos$¢, grubosc) oblicza
sie wedlug wymiarow $rednich.

b) W przypadkach rozbierania elementow nie ograniczonych murami (§cianami) lub stropami na przyktad
elementy wolnostojace, objetos¢ lub powierzchnig oblicza si¢ wedtug rzeczywistych wymiaréw, stosujac w
przypadkach uzasadnionych ustalenia punktu 3.2.

c¢) krawezniki - dlugo$¢ taczna z podbudowa ( $rednia)

d) nawierzchnia drog i chodnikéw - powierzchnia przewidziana do rozbiorki ( §rednie wymiary)
Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych robot
i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru bgda wpisane do ksiazki obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci podanych w kosztorysie ofertowym lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane zostang
poprawione wg ustalen Inspektora nadzoru na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgsto$cia wymagana do celu miesigcznej ptatnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okre§lonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i
Inspektora nadzoru.

W przypadkach technicznie uzasadnionych, gdy ilosci robot rozbiérkowych obliczenie wg obmiaru nie jest mozliwe,
nalezy oblicza¢ wg obmiaru na §rodkach transportowych z uwzglednieniem wspolczynnika spulchnienia.

Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach, zgodnie z

wymaganiami SST.( dotyczy rozbidrek elementow stalowych)

7.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob6t beda zaakceptowane przez Inspektora
nadzoru.

Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan
atestujacych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania
robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bgda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkoéw robot, a takze w
przypadku wystgpowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia b¢da wykonane w sposdb zrozumiaty i
jednoznaczny.
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Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi w
karcie ksiazki obmiaréw. W razie braku miejsca, szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zalacznika do
ksiazki obmiardw, ktdrego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot
W zaleznos$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilo$ci i jako$ci wykonywanych

robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bgdzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie

ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postgpu robot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor nadzoru lub komisja powolana przez Zamawiajacego.

Gotowos$¢ danej czgsci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbior bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie p6zniej jednak niz w ciagu 3
dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Jakos$¢ 1 ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet
wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa,
SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czeSciowy

Odbiodr czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czgSciowego robot
dokonuje sie wg zasad, jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje Inspektor nadzoru.

8.4. Odbioér ostateczny robét
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiodr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 wartosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inspektora nadzoru.

Odbidr ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robo6t i przyjecia dokumentéw, o ktorych mowa w
punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnos$ci

Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentow, wynikéw badan i pomiardow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot
z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot, komisja zapozna sie z realizacja ustalen przyjgtych w trakcie
odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupehiajacych i robdt poprawkowych.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem
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tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja
dokona potracen, oceniajac pomniejszong warto$¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokoét odbioru ostatecznego
robot, sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nast¢pujace dokumenty:

1. dokumentacje projektowq z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w
trakcie realizacji umowy,

2. szczegdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentoéw umowy i ew. uzupetniajace lub
zamienne),

3. ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksiazki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych zgodne z SST i ew. PZJ,

6. deklaracje zgodno$ci lub certyfikaty zgodno$ci materiatdéw, zgodnie z SST i ew. PZJ,

7. opinie technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zataczonych
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefoniczne;j,
energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robot wiascicielom
urzadzen,

9. geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza robét i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich
wykonanie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogolne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostkg obmiarowa
ustalona dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest warto$¢é (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Ustala sie ze jednostka rozliczeniowa jest dla :

-rozbidrki muréw -[m3]

-rozbiorki konstrukcji betonowych zelbetowych [m3]

- rozbiorki kraweznikow [ m |

- rozbiorki podbudowy, nawierzchni drog, nawierzchni utwardzonych, chodnikow itp.[ m2 ]
- wywozu gruzu , zaladunek , roztadunek , utylizacja [m3] do 14 km

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglgdnia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i
badania sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;.

-10 -



Moszna Zamek — Regionalnym Os$rodkiem Turystyki Rekreacyjnej i Kulturowe;j

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robdt beda obejmowac:

* robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

» warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

* warto$¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,

* koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.

* koszty zwiazane z organizacja ruchu

Ceny jednostkowe moga by¢ waloryzowane zgodnie z ustaleniami umownymi.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Organizacja ruchu
Koszty zwiazane z organizacja ruchu obejmuja:

a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem nadzoru i odpowiednimi instytucjami, projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inspektora nadzoru i
wprowadzeniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu robot,

b) ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia, zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,
c) oplaty / dzierzawy terenu,

d) przygotowanie terenu,

e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, krawgznikow, barier, oznakowan i drenazu,
f) tymczasowa przebudowg urzadzen obcych.

Koszt utrzymania organizacji ruchu:
a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i $wiatel.

Koszt uruchomienia i likwidacji dotyczacych organizacji ruchu obejmuje:
a) usuniecie wbudowanych materialow i oznakowania,

b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,

¢) koszty zwiazane z organizacja ruchu publicznego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1.Normy

Szczegdtowe przepisy z zakresu warunkow BHP przy robotach rozbiérkowych-Rozp.Min. Bud. i
Przem.Mat.Bud. z dnia 28 marcal972r. -Dz,U.Nr 13 p0z.93z p6zniejszymi zmianami

10.2.Inne dokumenty

[1] Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz. U. z 2002 r. Nr 106 poz. 1126) z pézniejszymi
zmianami (ostatnia zmiana z 2003 r. Dz. U. Nr 80 poz. 718).

[2] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbiorki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i
ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108 poz. 953).

[3] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 48 poz. 401).
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